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本研究では、長寿命・高性能の次世代型人工関節の開発
において最大の課題の一つとなっている人工関節用超高分
子量ポリエチレン（UHMWPE）の摩耗低減化を目指して、人
工関節部品（金属およびポリエチレン部品）のミクロレベル
の三次元表面形状がUHMWPEの力学的状態や摩耗挙動に
及ぼす影響を明らかにし、人工関節部品の微細表面形状
の制御による人工関節の摩耗低減化の方法を提案すること
を目的とする。
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